Цифровые управляющие системы
1 семестр

Вопросы к экзамену

1. Основные понятия теории автоматического регулирования.

2. Передаточная функция звена. Типовые звенья

3. Типовые законы управления (П-, И-, ПИ- и ПИД-регуляторы)

4. Лингвистические переменные. Нечеткие множества. Операции над нечеткими множествами.

5. Нечеткая логика. Нечеткое управление. Нечеткие контроллеры.
6. Генетические алгоритмы (ГА). Операторы ГА. Генетическое программирование.
7. Искусственные нейронные сети. Перцептрон. Обучение нейронных сетей.
8. Спиновые стекла. Карты самоорганизации Кохонена и звезды Гроссберга.

9. Автоматное программирование. Автоматы Мили и автоматы Мура.
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